
4 種類のユニット

 ArtecLinks は、プログラムで音を鳴らしたり、

 モーターを動かしたりするロボットです。 

 小さなユニットの中に、5種類の恐竜の動き・鳴

 き声のプログラムが記おくされています。

 ダイノブレイズ REDは、ブロックで 5種類の恐竜を組み立てられるセットです。

 つくった恐竜は、ArtecLinks とつなげることで動かすことができます。

※ ACアダプターでバッテリーをじゅう電するときは、1A以上の電源を使用してください。

※ くわしい組み立て方は、それぞれの恐竜の組み立て説明書を確認してください。

ダイノブレイズ RED　説明書

モーターのプラグをOUT1、2にさしこもう！ USBケーブルでじゅう電してから使おう！

ロボットを動かすプロ

グラムを記おくします。

ユニットにさしこんだ

モーターを動かします。

恐竜の鳴き声を再生し

ます。

ロボットを動かす電気を

送ります。

じゅう電中はランプが赤く光ります。

じゅう電が終わると、緑色で光ります。
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 つくった恐竜を動かすときは、メインユニットのボタンをおします。

 光の色は次の順番で変わります。つくった恐竜の色になるように、ボタンを長おししましょう。
ひかり

 ボタンを長おしすると、別の恐竜のプログラムに変わります。

※ ヴェロキラプトルのときにボタンを長おしすると、一番最初（ティラノサウルス）にもどります。

※ バッテリーをOFFにして電源を切ると、一番最初（ティラノサウルス）にもどります。

1. バッテリーをONにする 2. 光ったらボタンをおす 3. 恐竜が動く
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1. ボタンを長おしする 2. 光の色が変わったら手を

　 はなす

3. もう一度ボタンをおすと

　 別の恐竜の動きをする

光の色と恐竜のプログラム

つくった恐竜を動かす

恐竜のプログラムを変える
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 ArtecLinks は タブレットやパソコンで プログラ

 ミングすることで、恐竜の動きや鳴き声を変える

 ことができます。

 ArtecLinks には、人の動きに反応したり家電を動かしたりする拡張ユニットがあります。

 ユニットを付けかえると、様々なアイデアを自由にプログラミングすることができます。

拡張ユニットで広がるアイデア

ArtecLinks をもっと知る

プログラミングで動きをパワーアップ！

B162697 K0226

くわしくはホームページへ ▶ https://www.artec-kk.co.jp/arteclinks/

光センサー

加速度センサー 人感センサー

温度センサー マイク

赤外線通信
ユニット

　  サンプルプログラムをダウンロード ▼
  https://www.artec-kk.co.jp/arteclinks/sample/
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